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A robotfejés technikai megoldéasa tobb évtizede alkalmazott a tejhasznositasu szarvasmarha
allomanyoknal. A fejési rendszer otletét a DeLaval mar 1982-ben szabadalmaztatta és ezt
kovetden egy viszonylag hosszu ideig tarto fejlesztési és tesztelési idoszak kdvetkezett. A fejés
kiilonb6zé miiveleteit korabban is tudtak automatizalni, de a kelyhek felhelyezése mindig
gondot okozott. Az iparban hasznélt robotok ugyanis azonos helyen és milliméter pontossagban
azonos méretben dolgoznak. Az eltéré tégymeéretli és bimbohelyezésii allatoknal - amelyek
rdadasul mozgasban vannak - kihivast jelentett egy ezt kezel6 rendszer kidolgozésa. A technika
fejlédése lehetové tette, hogy kiillonbozé modszerekkel, ho, szilardtest érzékeld, 1ézer, radar
megoldhato a tégybimbo helyzetének behatarolasa, ami utana mar a gép memdarijabol is
lehivhato.

A 2000-es évek elején jelentek meg Nyugat-Europaban az els6 robotok, amelyek mar
viszonylag megbizhatoan dolgoztak. A fejérobotok eldnyeit régota ismerjiik €s a gyakorlat
mindezt mar igazolta is. Annak ellenére, hogy a fejérobot hasznalata tobb szempontbol is a
hatékonysagot és a jovedelmezdséget javitja, mégsem mondhatjuk azt, hogy a felhasznalasa
gyors temben novekedett volna. Az elmult években megvaltozott munkaeréhelyzet azonban a
terjedéstiket nagymertékben gyorsitotta és napjainkra elmondhato, hogy bar még mindig nem
meghatarozé fejési mddszer, de tobb tizezer tehén fejését hazankban is ezzel a technikaval
oldjak meg.

Ha a fejorobotok eldnyeit fontossaguk szempontjabol sorba kellene szedni, nem volna egyszerti
dolgunk, mert ezek az elényok idénként fel-, vagy leértékelédnek. Megitélésiink szerint az
egyik legfontosabb eldony annak lehetdsége, hogy a teheneket érdem szerint lehessen
takarmanyozni. Mig a kistizemi telepeken vagy kotott tartdasmddban, az egyedi takarmanyozas
konnyebben megoldhatd, nagy létszamu és kilondsen heterogén allomanyoknal ezt a feladatot
nehéz kivitelezni. A gyakorlatban a termeléshez, vagy akér a laktacié stadiumahoz igazodd
csoportositas megoldast jelenthet, de az egyedi kiilénbségeket még kiegyenlitett allomanynal
is nehéz kezelni. A fejérobotban torténd abrakadagolds ezt a problémat kezeli és az
etetOasztalon megkapott takarmanykeverék robotban torténd kiegészitésével biztosithato az
érdem szerinti takarmanyozas. A fejéhazi fejés sordn a munkarendhez alkalmazkodva, dontés
alapjan kétszer, vagy haromszor térténik a fejés. A robottal a fejesek szdma és ezaltal a két fejés
kozott eltelt idOtartam optimalizalhatd. Kiilondsen a nagylizemi tartdsban teheneinket
kiilonbozd stresszhatasok érik, melyek nagy része a fejéshez, a fejéshez torténd felhajtashoz
kapcsolodik. A nyugodt istallokornyezet, az dnkéntes helyvaltoztatas biztositja a stresszmentes
¢és ezaltal kedvezébb életkoriilményeket teheneink szamara. Az emlitett elényok az eddigi
tapasztalatok alapjan egyértelmiien jelentkeznek a termelt tej mennyiségében, bar ennek
mérteke az 5 és 30% kozott ingadozhat.

Az utobbi években megvaltozott munkaeré-helyzet volt az, ami elddntétte azt, hogy ha valaki
fejéberendezésben gondolkodik, akkor legink&bb a robot jut az eszébe. Bar az is igazolodott,
hogy a munkaerd megtakaritds nem annyira szamottevo, de a fejés szakmunkasok kivaltasaban
nagy szerepet jatszhat ez a technoldgia. A minimalisan kevesebb munkaer6 feladata atalakulhat,
allomany-ellendrzési, vagy informatikai munkava. Az elmult évek technikai fejlédése, a robot



altal biztositott tobblet informacid szintén ndvelte az elfogadottsagot és pozitivan befolyasolta
az ar-érték aranyt.

Hatranyként ma is el kell mondanunk a beruhazasi és Uzemeltetési kéltséget es azt, hogy mas
felkésziiltségli munkaerdt igényel a technologia. Azt is egyre inkabb érzékeljiik, hogy nem csak
az emberrel, hanem az allattal szemben is megvéaltoznak az elvarasok. Olyan tulajdonsagok
keriilnek elétérbe, amelyek korabban nem, vagy kevésbé kaptak hangsulyt. Gondolok itt a togy
kiilonbozo értékmérodire, kiilondsen a bimbod méretére és helyezédésére. A normal fejohazi
fejésben tobb lehetdség van az extrém bimbohelyezddés, vagy méret toleralasara, a robotban
ez nagyobb gondot okozhat. Nem véletlen, hogy a robotra keriil6 allatoknal mar a kivalasztas
soran célszerli ezekre a tulajdonsagra szelektalni. Mivel az allatok fejérobot felkeresése
onkéntesen torténik, igy fontos lehet az atlagnal jobb labszerkezet, de akar az allat
temperamentuma is. Ezeknek az 10j elvardsoknak az intenziv tejtermeld tehenek dontd része
megfelel.

A tenyeésztési és gazdasagi kerdeseken tul néhany olyan szocidlis, vagy akar allatjoleti
szempontot is figyelembe kell venni, ami ugyancsak a robotok terjedését segiti. A tejtermeld
gazdak — kilénésen Nyugat-Europaban — csokkenteni akarjak munkaintenzitasukat és tobb id6t
szeretnének egyéb tevékenységre forditani. Egyre kevesebben véllaljak a kemény, monoton és
egész evben jelen 1évé manualis fejési munkat. Ezen is segithet a fejérobot, hiszen munkaja bar
az emberi felugyeletet nem nélkil6zi, de mentesiti a dolgozdkat a kevésbeé vallalt, vagy szeretett
munkafolyamattol. Az agazatot tamadoé allatvédok felé pedig jelezheti a technoldgia, hogy itt
az allatok szdmukra optimalis koriilmények kozott, kedvezd életfeltételek mellett toltik
napjaikat.

A robotfejés alkalmazasanal ket elv kozul kell valasztanunk és jelenlegi ismereteink szerint
egyértelmii dontést a két elv megitélésében nem hozhatunk. Szakemberek és megfeleld robotos
gyakorlattal rendelkezd felhaszndlok véleménye is megoszlik a két rendszer kozott. Ebben a
helyzetben azt tudjuk véllalni, hogy ismertetjiik a két elvet, hogy a tenyésztd donthessen, hogy
melyik valtozatot alkalmazza. Kezdetben csak a szabad tehénmozgas volt ismert, ami alatt azt
értjiik, hogy a tehén szabadon valaszthatja meg a helyét az etet6téren, pihendtéren, vagy a
robotban. Ebben az esetben tébb az indokolatlan robot felkeresés, de a tehenek mozgasa és a
mozgas irdnya nincs szabalyozva. Az abrak legaldbb 50%-at robotban adjak, hogy megfeleléen
motivalva legyen a tehén. A sok Uresjarat és a beterelés munkaid6 igénye miatt ezt a rendszert
nem szivesen alkalmazzak. Eldnyéiil ugyanakkor el kell mondanunk, hogy a szabad
mozgaslehetdség mellett az olcsosag is e rendszer mellett szolhat. Az irdnyitott tehénmozgasnal
valogatd kapu beiktatadsdval biztositjak azt, hogy csak a fejési engedéllyel rendelkezé tehenek
mehessenek a fejérobotra. Ennél a rendszernél is két valtozatot kiilonboztetiink meg, az eldszor
etetés €s az eldszor fejés rendszerét. Az eldszor etetés rendszerében az allat etetés utan keriil a
valogaté kapuhoz, ahol a rendszer elddnti, hogy mehet-e a tehén a fejérobotba, vagy a
pihendtérbe engedi. Azokban az orszagokban, amelyekben az abrak fele, vagy nagyobb része a
robotban keriil kiadagolasra, ott ezt a modszert célszerii alkalmazni. Ebben az esetben az
etetdtérben elsdsorban tomegtakarmanyt kapnak az allatok, igy nem az etetétér, hanem a
fejérobot motivalja a mozgasukat. Amerikaban és Europa nagylétszamu telepein - €s ide
soroljuk Magyarorszagot is - az el6szor fejés rendszere az alkalmazott. Ennél a rendszernél a
pihendtér utdn van a valogatd kapu, ami eldonti, hogy az allat fejési engedélyt kap-e, vagy
mehet az etetdtérbe. Az ilyen takarmanyozasi rendszerben dolgozo6 telepeknél a robotban
kevesebb abrakot kapnak, igy az ctet6térre jutas motivalja jobban a teheneket.



Az elmult években tobb olyan technikai Gjitas is tortént, amely a robotok munkéjéat és a robot
altal szolgaltatott informéacidk korét bévitette. Ma mar tobb technologidban alkalmazzak a
részben ontanulé kamerarendszert, mellyel gyorsan és pontosabb a fejékelyhek felrakasa, mint
korabban volt. Ismertek ma mar azok az alkalmazasok, amelyek segitségével a robot munkaja
mobil alkalmazassal is elérhetd és lehetévé teszi a termeld szamara, hogy akar tavolrdl is
beavatkozzon a rendszerbe. A riasztasi, ellenOrzési technikdk altal a rendszer mikodésérol
folyamatosan informéalddhatunk és jelzik az eléforduldo miiszaki hibakat. Az adatgyijtés soran
az allattal kapcsolatos életfolyamatokra, vagy tejtermelésikre vonatkozo adatok tajekoztatjak
az allattartot a beavatkozas sziikségességérdl. A tej progeszteron-szintjének meghatarozéasa —
ami szintén lehetséges a fejérobotban — a szaporodasbioldgiai menedzsment munkajat segitheti.
A fejérobotban tégynegyedenként van lehetség a tej mindségének ellendrzésére azaltal, hogy
a tej vezetOképességének elemzésével a szomatikus sejtszam, ezaltal a togygyulladdsos
egyedek teje beazonosithat6 és akar a tej kilon fejése is biztositott.

A magyarorszagi sajatos nagylzemi technoldgia, az egy telepre juté allatkoncentréacio
ugyanakkor még mindig tobb tenyésztét visszatart a robot alkalmazasatol. Ezt felmérve a
robotok fejlesztéi is Uj megoldasokkal prébalkoznak. Ide tartozhat a mar meglévd
fejoberendezés automatizaldsa, aminek segitségével a jelenleg alkalmazott technologiat
kiegészitik robotegységekkel. Tipikus megoldas lehet egy olyan fejOkarusszel, amelynél a
belépd allatoknal robot késziti el6 a tehenek togyét, fertdtleniti, majd Gjabb robotok felhelyezik
a kelyhet a tdgybimbora. A hagyomanyos kézi kiszolgalasu fejokarusszelhez képest ez minden
esetben munkaerd megtakaritast és precizebb, higiénikusabb fejést eredményez.

A nagy tehenészetek altal okozott kihivason segithet a kdzpontositott robotfejés koncepcidja is.
Ennél a modszernél a fejérobotok nem az istalloban, hanem egy kdzponti épiiletben keriilnek
elhelyezésre. A technolégia 6tvozi a hagyomanyos fejohazi fejést a robotossal. A fejérobot
egységek a kilon teremben agy kerulnek elhelyezésre, hogy az allatok a robotok kozil
szabadon valaszthatnak és a tehenek felhajtasa utan a gondozoknak a fejéssel kapcsolatban
nincs teenddjiik. A fejést kdvetden visszatérd folyoson a valogatd kapu biztositja azt, hogy
minden allat a megfeleld csoportjaba keriiljon vissza.

Az alkalmazott robotfejési technoldgia megvalasztasanal dontésiinket tobb minden
befolyasolhatja. Meghatarozd lehet az anyagi és munkaeré helyzet, valamint a jelenleg
alkalmazott technologia. A rendelkezésre all6 lehetdségek €s a robotfejéssel foglalkozd cégek
szama lehetdvé teszi szamunkra, hogy dontésiink eldtt tajékozodjunk, vagy felkeressiik azokat
a tenyésztoket, akik e teriileten mar tapasztalattal rendelkeznek.



